Especificaciones

Dock - General

Nombre del producto
e DJl Dock 2
Peso total
o 34 kg (sin aeronave)

El peso real del producto puede variar debido a diferencias en los materiales de los lotes y a factores externos.

Dimensiones
e Cubierta del Dock abierta: 1228 x 583 x 412 mm (la. x an. x al.)
Cubierta del Dock cerrada: 570 x 583 x 465 mm (la. x an. x al.)

Los datos anteriores no incluyen la altura del anemémetro (145 mm), pero incluyen la altura de los soportes de montaje de la base

de montaje (55 mm).

Voltaje de entrada

o 100-240V (CA), 50-60 Hz
Potencia de entrada

o Maximo 1000 W
Temperatura de funcionamiento

o De-25a45°C(de-13a113°F)

Cuando la temperatura ambiente es inferior a =20 °C (-4 °F), el Dock se queda en estado de esperay la aeronave no puede

realizar tareas de vuelo.

indice de proteccién de entrada

e |IP55
Numero de drones alojados
o 1
Velocidad maxima del viento permitida para aterrizar
e 8mM/s
Altitud operativa maxima
e« 4000 m

Frecuencia de recepcion del satélite de la estacion base RTK
« Recibe simultaneamente:
GPS: L1 C/A, L2



BeiDouz2: B1l, B2, B3l
BeiDou3: B1l, B3l
GLONASS: L1, L2
Galileo: E1, E5B
o Precision de posicionamiento de la estacion base RTK
o Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)
Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)

Dock - Rendimiento de carga

o Voltaje de salida
e 28V CC

o Tiempo de carga
e 32 minutos

Los datos se midieron al cargar la aeronave (cuando estaba apagada) del 20 % al 90 % en un entorno a 25 °C (77 °F).

Dock - Transmision de video

o Sistema de transmision de video
e O3 Enterprise
e Frecuencia de funcionamiento
e 2.4000-2.4835 GHz
5.725-5.850 GHz
e Antena
e 4 antenas integradas, 2T4R, permite cambio inteligente
Potencia del transmisor (PIRE)
e 2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MICQ)
5.8 GHz: <33 dBm (FCCQ); <14 dBm (CE); <23 dBm (SRRC)

Dock - Sistema de aire acondicionado

o Voltaje de funcionamiento
e 28V CC

o Tipo de aire acondicionado
« Aire acondicionado TEC



Dock - Bateria auxiliar

o Capacidad de la bateria

« 12Ah
e Voltaje de salida
e 12V

o Tipo de bateria

o Bateria de plomoy acido
o Vida de la bateria

e« >5horas

Medido con una bateria auxiliar totalmente cargada en un entorno a 25 °C (77 °F). Tras una interrupcién de energfa, el Dock no
permite funciones como: carga de la aeronave, aire acondicionado, calentamiento de la cubierta del Dock y calentamiento del

anemémetro. Revisa siempre las anomalias de inmediato.

Dock - Acceso de red

o Acceso a Ethernet
o Puerto adaptable de Ethernet de 10/100/1000 Mb/s

Dock - Sensor

o Sensor de velocidad del viento
o Compatible

e Sensor de precipitaciones
o Compatible

o Sensor de temperatura ambiental
o Compatible

o Sensor de inmersién en agua
o Compatible

o Sensor de temperatura en cabina
o Compatible

e Sensor de humedad en cabina
o Compatible

Dock - Camara de seguridad (externa)



o Resolucién
e 1920x%1080
o Campo de vision
e 1571°
e Luz auxiliar
e Luz blanca auxiliar

Dock - Camara de seguridad (interna)

e Resolucién
o 1920x1080
o Campo de vision
e 151°
e Luz auxiliar
o Luz blanca auxiliar

Dock - Proteccion contra rayos

o Puerto de alimentacién de CA
e 20 KA (valor nominal), cumple los requerimientos de nivel de
proteccién EN 61643-11 Tipo 2y IEC 61643-1 Clase I
o Puerto Ethernet
e 10 KA (low) cumple los requerimientos de nivel de proteccion
EN/IEC 61643-21 Categoria C

Dock - Software compatible

o Aplicaciones
o DJI Pilot 2 (se conecta a DJI Dock 2 mediante DJI RC Pro Enterprise
para su implementacion y puesta en funcionamiento)
o Plataforma en la nube
o DJI FlightHub 2 (compatible por defecto)
Plataformas en la nube de terceros (a las que se accede a través
de APl en la nube de DJI)

Dock - Capacidad de expansion



Protocolo abierto
e APl enlanube de Dl
Computacion Edge
o Admite comunicacion de datos con conmutadores externos

Aeronave - General

Peso
e 1410g

Este valor incluye el peso de la bateria, las hélices y una tarjeta microSD, pero no incluye cargas Utiles de terceros. El peso real del

producto puede variar debido a diferencias en los materiales de los lotes y a factores externos.

Peso maximo de despegue

« 1610¢g
Dimensiones

e 335x398 x 153 mm (la. x an. x al.)
Distancia entre ejes

o Distancia diagonal entre ejes: 463.2 mm
Distancia entre ejes izquierda-derecha: 359.9 mm
Distancia entre ejes delante-detras: 291.4 mm

Velocidad maxima de ascenso
e 6 m/s (modo Normal)
8 m/s (modo Sport)
Velocidad maxima de descenso
e 6 m/s (modo Normal)
6 m/s (modo Sport)
Velocidad horizontal maxima (al nivel del mar, sin viento)

o« Modo Normal, con la deteccion de obstaculos activada: 15 m/s
volando hacia delante, 12 m/s volando hacia atras, 10 m/s
volando a los lados
Modo Sport: 21 m/s volando hacia delante, 18 m/s volando hacia
atras, 16 m/s volando a los lados

Resistencia maxima al viento
e Durante el funcionamiento: 12 m/s
Durante el despegue/aterrizaje: 8 m/s
Altitud maxima de despegue
e 4000 m
Tiempo maximo de vuelo



e 50 minutos

Medido en un entorno de prueba controlado. Las condiciones de prueba especificas son las siguientes: volando hacia delante a
una velocidad constante de 46.8 km/h en un entorno de laboratorio sin viento, a 20 metros sobre el nivel del mar, en modo de
foto (sin hacer fotos durante el vuelo), con la accién del sistema anticolisién establecida en Off, y del 100 % del nivel de bateria

hasta el 0 %. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso y la versién del firmware.

Tiempo maximo en vuelo estacionario
e 40 minutos

Medido con los drones de la serie DJI Matrice 3D manteniendo vuelo estacionario en un entorno sin viento, a 20 metros sobre el
nivel del mary del 100 % del nivel de bateria hasta el 0 %. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso y la versién

del firmware.

Radio operativo maximo
e 10km

Medido en un entorno a aproximadamente 25 °C (77 °F), con un nivel de bateria seguro del 25 %, velocidad del viento ambiental
de aproximadamente 4 m/s, velocidad de vuelo de ida y vuelta de aproximadamente 15 m/s y 10 minutos de funcionamiento en

vuelo estacionario. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso y la versién del firmware.

Distancia maxima de vuelo
e 43 km

Medido con DJI Matrice 3D/3TD volando a una velocidad constante de 54 km/h en un entorno sin viento, a 20 metros sobre el nivel
del mary del 100 % del nivel de bateria hasta el 0 %. Los resultados pueden variar en funcién del entorno, el uso y la version del
firmware.
Angulo de inclinaciéon maximo
e 25°(modo Normal)
25° (modo Sport)
Velocidad angular maxima
e 250°s
Sistemas globales de navegacion por satélite
o GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS solo es compatible
cuando el moédulo RTK esta activado)
Rango de precision en vuelo estacionario (sin viento o con brisa)
o Vertical:
+0.1 m (con posicionamiento visual)
+0.5 m (con posicionamiento por GNSS)
+0.1 m (con posicionamiento por RTK)



Horizontal:
+0.3 m (con posicionamiento visual)
+0.5 m (con posicionamiento por GNSS)
+0.1 m (con posicionamiento por RTK)
o Temperatura de funcionamiento
e De-20a45°C(de-4a113°F)
« Indice de proteccion de entrada

e |P54
e Modelo de motor
e 2607

o Modelo de hélice
o 1149, plegable, sin liberacién rapida

o Mddulo RTK
o Integrado en la aeronave
« Baliza

o Integrado en la aeronave

Aeronave - Camara gran angular

o Sensor de imagen
o DJI Matrice 3D: CMOS 4/3; pixeles efectivos: 20 MP
DJI Matrice 3TD: CMOS de 1/1.32 pulgadas; pixeles efectivos:
48 MP
o Objetivo
e DJI Matrice 3D
Campo de vision: 84°
Formato equivalente: 24 mm
Apertura: f/2.8-f/11
Enfoque:de 1 ma

DJI Matrice 3TD
Campo de vision: 82°
Formato equivalente: 24 mm
Apertura: /1.7
Enfoque:de T ma
o Desempafiamiento del objetivo
o DJI Matrice 3D: La camara gran angular ofrece desempafiamiento
del objetivo.



DJI Matrice 3TD: La camara gran angular ofrece
desempafiamiento del objetivo.

Rango de ISO

DJI Matrice 3D: 100-6400
DJI Matrice 3TD: 100-25 600

Velocidad de obturacion

DJI Matrice 3D
Obturador electrénico: 8/1-8000 s
Obturador mecanico: 8/1-2000 s

DJI Matrice 3TD
Obturador electrénico: 8/1-8000 s

Tamafio maximo de imagen

DJI Matrice 3D: 5280%x3956
DJI Matrice 3TD: 8064%x6048

Modos de fotografia fija

DJI Matrice 3D

Disparo unico: 20 MP

Con temporizador: 20 MP, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Disparo inteligente con poca luz: 20 MP

Panoramica: 20 MP (imagen sin procesar); 100 MP (imagen
compuesta)

DJI Matrice 3TD

Disparo unico: 12 MP, 48 MP

Con temporizador: 12 MP, 48 MP,
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s*

Disparo inteligente con poca luz: 12 MP

Panoramica: 12 MP (imagen sin procesar); 100 MP (imagen
compuesta)

* Los intervalos de 0.7 s y 1 s no son compatibles con fotos de 48 MP con temporizador.

Resolucién de video

H.264
4K: 3840%2160 a 30 fps
FHD: 1920x1080 a 30 fps

Tasa de bits de video



e DJI Matrice 3D
4K: 130 Mb/s
FHD: 70 Mb/s

DJI Matrice 3TD
4K: 85 Mb/s
FHD: 30 Mb/s
Sistema de archivo compatible
o exFAT
Formato de fotografia
o JPEG
Formato de video
o MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Aeronave - Telecamara

Sensor de imagen
o« CMOS de 1/2 pulgadas; pixeles efectivos: 12 MP
Objetivo
o Campo de vision: 15°
Formato equivalente: 162 mm
Apertura: f/4.4
Enfoque: de3 ma
Desempafiamiento del objetivo
o DJI Matrice 3D: La telecdmara ofrece desempafiamiento del
objetivo.
DJI Matrice 3TD: La telecdmara ofrece desempafiamiento del
objetivo.
Rango de ISO
e DJI Matrice 3D: 100-6400
DJI Matrice 3TD: 100-25 600
Velocidad de obturacion
o Obturador electrénico: 8/1-8000 s
Tamafio maximo de imagen
o 4000%3000
Formato de fotografia
. JPEG
Formato de video



o« MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
e Modos de fotografia fija
e DJI Matrice 3D
Disparo unico: 12 MP
Con temporizador: 12 MP, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Disparo inteligente con poca luz: 12 MP

DJI Matrice 3TD
Disparo unico: 12 MP
Con temporizador: 12 MP, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Disparo inteligente con poca luz: 12 MP
e Resolucién de video
« H.264
4K: 3840%2160 a 30 fps
FHD: 1920x1080 a 30 fps
o Tasa de bits de video
e DJI Matrice 3D
4K: 130 Mb/s
FHD: 70 Mb/s

DJI Matrice 3TD
4K: 85 Mb/s
FHD: 30 Mb/s
o Zoom digital
e 8x(zoom hibrido 56x)

Aeronave - Camara infrarroja
(DJI Matrice 3TD)

Termografo
o Microbolometro VOx no refrigerado
Pixel Pitch
e 12pum
Tasa de fotogramas
e 30Hz
Objetivo



Campo de vision: 61°
Formato equivalente: 40 mm
Apertura: /1.0

Enfoque: de5ma «

No expongas el objetivo de la camara infrarroja a fuentes de energia intensas, como el sol, lava o un rayo laser. De lo contrario, el

sensor de la camara podria quemarse y sufrir dafios permanentes.

Sensibilidad

<50 mKaF1.0

Método de medicion de temperatura

Medicion de punto, medicion de area

Rango de medicion de temperatura

De -20 a 150 °C (de -4 a 302 °F, modo de alta ganancia)
De 0 a 500 °C (de 32 a 932 °F, modo de baja ganancia)

Paleta

Blanco vivo/Negro vivo/Tinte/Hierro rojo/Hierro
caliente/Artico/Médico/Fulgurita/Arco iris 1/Arco iris 2

Formato de fotografia

R-JPEG (8 bits)
R-JPEG (16 bits)

Resolucién de video

Modo Normal: 640x512 a 30 fps

Modo de imagen infrarroja UHR: 1280%x1024 a 30 fps (Con la
funcion Imagen infrarroja UHR activada, la aeronave puede
activar y desactivar automaticamente el modo de imagen
infrarroja UHR segun el brillo de la luz ambiental.)

Tasa de bits de video

6 Mb/s

Formato de video

MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)

Modos de fotografia fija

Disparo unico
Modo Normal: 640x512
Modo de imagen infrarroja UHR: 1280x1024

Con temporizador
Modo Normal: 640x512, 0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s



Modo de imagen infrarroja UHR: 1280%1024,
0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Zoom digital
e 28
Longitud de onda infrarroja
e 8-14pum
Precision de medicion de temperatura infrarroja
o +2°Co0+2 % (usando el valor mayor)

Aeronave - Estabilizador

Estabilizacion
o Estabilizador mecanico de 3 ejes (inclinacion, rotacion y paneo)
Rango mecanico
e Inclinacién: de -135 a +45 °C
Rotacién: de —-45 a +45 °C
Paneo: de -27 a +27 °C
Rango controlable
e Inclinacién: de -90 a +35 °C
Paneo: no controlable
Velocidad maxima de control (inclinacion)

o 100°/s
Intervalo de vibracién angular
o +0.005°

Aeronave - Deteccion

Tipo de deteccion
o Laaeronave permite detectar obstaculos en seis direcciones.

La aeronave tiene un punto ciego de 10° en el area superior trasera. Vuela siempre con precaucion.

Delantera
e Rango de medicién: 0.5-21 m
Rango de deteccion: 0.5-200 m
Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo £ 15 m/s
Campo de vision: 90° horizontal, 90° vertical
Trasera



o Rango de mediciéon: 0.5-23 m
Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <12 m/s
Campo de vision: 90° horizontal, 90° vertical
o Lateral
o Rango de medicién: 0.5-15m
Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <10 m/s
Campo de vision: 104° horizontal, 90° vertical
e Superior
o Rango de mediciéon: 0.5-21 m
Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <6 m/s
Campo de vision: 90° delante y detras, 90° izquierda y derecha
o Inferior
o Rango de medicién: 0.5-14 m
Velocidad de deteccion efectiva: velocidad de vuelo <6 m/s
Campo de vision: 95° delante y detras, 110° izquierda y derecha
o Entorno de funcionamiento
« Delantero, trasero, izquierdo, derecho y superior: superficies con
patrones reconocibles e iluminacién adecuada (lux > 15)
Inferior: superficie con reflectividad difusa > 20 % (p. ej., muros,
arboles, personas) e iluminacion adecuada (lux > 15)

Aeronave - Transmision de video

Sistema de transmision de video
o Transmision DJI O3 Enterprise
o Calidad de la vista en directo
o 720p/30 fps, 1080p/30 fps (con DJI RC Pro Enterprise)
540p/30 fps, 720p/30 fps, 1080p/30 fps (con DJI FlightHub 2)

o Frecuencia de funcionamiento
o 2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz)

5.725-5.850 GHz

En algunos paises y regiones, las bandas de frecuencia de 5.1 GHz y 5.8 GHz estan prohibidas o la frecuencia de 5.1 GHz solo se

permite para uso en interiores. Consulta la legislacion y las normativas locales para obtener mas informacion.

e Alcance maximo de transmisién (sin obstaculos, libre de
interferencias)



DJI Matrice 3D
FCC: 15 km
CE: 8 km
SRRC: 8 km
MIC: 8 km

DJI Matrice 3TD
FCC: 15 km

CE: 8 km

SRRC: 8 km
MIC: 8 km

Medido en un entorno exterior sin obstaculos ni interferencias. Los datos anteriores muestran el alcance de comunicacién mas
lejano para vuelos en un sentido y sin retorno bajo cada estandar. Durante el vuelo, presta siempre atencién a los recordatorios

de RPO en DJI FlightHub 2.

Distancia maxima de transmisién (sin obstaculos, con interferencias)

Interferencias fuertes (centros urbanos, areas residenciales, etc.):
1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MICQ)

Interferencias intermedias (areas suburbanas, parques urbanos,

etc.): 3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias débiles (espacios abiertos, areas remotas, etc.): 9-

15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

Medido con la aeronave volando (sin cargas Utiles de terceros) en entornos sin obstaculos con interferencias tipicas. Los datos
anteriores muestran el alcance de comunicacién mas lejano para vuelos en un sentido y sin retorno bajo cada estandar. Durante

el vuelo, presta siempre atencién a los recordatorios de RPO en DJI FlightHub 2.

Velocidad max. de descarga

5 MB/s (con DJI Dock 2)
15 MB/s (con DJI RC Pro Enterprise)

Medido en un entorno de laboratorio con pocas interferencias, en paises/regiones que admiten 2.4 GHz y 5.8 GHz. Las velocidades

de descarga pueden variar en funcién de las condiciones reales.

Latencia minima

La latencia de transmision de video desde la aeronave al Dock es
de aproximadamente 110 a 150 milisegundos (influyen las
condiciones ambientales).

Las condiciones de la red y la configuracion del ordenador



influyen en la latencia de transmision de video desde el Dock a
DJI FlightHub 2.
e Antena
e 4 antenas, 2T4R
e Potencia del transmisor (PIRE)
e 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Aeronave - Almacenamiento

o Tarjetas de memoria compatibles
o Aeronave:
Son compatibles U3/Clase 10/V30 o superiores. A continuacion,
hay una lista de tarjetas microSD recomendadas.
o Tarjetas microSD recomendadas
o Aeronave:
SanDisk Extreme 32GB V30 A1 microSDHC
SanDisk Extreme PRO 32GB V30 A1 microSDHC
SanDisk Extreme 512GB V30 A2 microSDXC
Lexar 1066x 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 64GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128GB V30 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB V90 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB V90 A2 microSDXC
Samsung PRO Plus 256GB V30 A2 microSDXC

Aeronave - Bateria

Capacidad
e 7811 mAh
Voltaje
e 1476V
Voltaje max. de carga
e 17.0V
Tipo
o Li-ion 4S



o Sistema quimico
o LiNiMnCo0O2
o Energia
e 115.2Wh
e Peso
e 544¢g
o Recuento de ciclos
« 400
o Temperatura de carga
e De5a45°C(de41a113°F)

Aeronave - Adaptador de potencia

o Entrada
o 100-240V (CA), 50/60 Hz, 2.5 A
» Potencia de salida
« 100W
« Salida
o Potencia de salida maxima de 100 W (total)

Cuando se usan los dos puertos, el adaptador de potencia asignara la potencia de salida de los dos puertos de forma dinamica

seglin la potencia de carga, y la potencia méaxima de salida de uno de los puertos es de 82 W.

Aeronave - Base de carga

o Entrada
e USB-C:5-20V,5.0A
o Salida
e Puerto de bateria: 12-17V, 8.0 A
o Potencia nominal
« 100W
o Tipo de carga
o Las baterias se cargan de una en una
o Temperatura de carga
e De5a40°C(de41a104°F)
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